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Flexibilidad


 
Las condiciones de operación de un proceso suelen 
ser distintas de las nominales de diseño


 

El proceso diseñado debe ser operable en distintas 
condiciones de funcionamiento


 

Flexibilidad: La capacidad de un proceso de poder 
operar en estado estacionario, cumpliendo 
especificaciones, para un rango de valores de 
perturbaciones, usando las variables manipulables.


 

Operabilidad incluye ademas
 

de la flexibilidad, otros 
aspectos tales como controlabilidad, seguridad, etc
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Métodos de diseño de sistemas flexibles



Ejemplo: Red de cambiadores  (Grossmann)
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¿Cuál es el máximo cambio admisible 
en T3

 
y T5

 
para seguir operando bien?
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Por simplicidad no se considerarán 
detalles de válvulas, bypass, etc.
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Análisis de flexibilidad

Modelo:   h(d,x,u,)=0
g(d,x,u,)≤0

d  variables de dimensionamiento
x  variables del proceso (temperaturas, flujos, etc)
u variables de control
 Incertidumbres

Eliminando x:  g(d,x(d,u,),u, ) = f(d,u,) ≤0 
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Solucion  como  MINLP
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